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Rada TrafficX (TS5510-G(V)H - TS5020-GIE) \

Inteligentni dopravni kamera - posouzeni pred instalaci

Ucel dokumentu

Tato prirucka standardizuje proces predinstalacniho priizkumu mista pro Milesight TS5510-G(V)H a

Dopravni kamery fady TS5020-GIE TrafficX. Definuji pracovni postup priizkumu, kli¢ova kritéria inspekce a
technické standardy napfi¢ podminkami vozovky, montaznimi konstrukcemi, svételnym prostfedim a dopravou
vzory - zajisténi optimalniho planovani kazdého nasazeni pro stabilni vykon ANPR a spolehlivé

detekce vozidel a dlouhodoba provozni integrita.

Plati pro: TS5510-GH | TS5510-GVH (Radar) | TS5020-GIE
Verze dokumentu: 1.0
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1. Stav vozovky a jizdnich pruhd

1.1 Shrnuti poZadavkl na prazkum

Béhem navstévy na misté zaznamenejte nasledujici datové body. Jakykoli stav mimo doporucené hodnoty predstavuje nestandardni scénar a vyzaduje predprodejni technickou kontrolu pfed nasazenim.

Polozka prizkumu

Typ silnice

Pocet jizdnich pruht

Sitka jednoho pruhu

Stabilita jizdniho pruhu

Zakriveni jizdniho pruhu

Prekazky

Rychlost provozu

Vyhrazené typy jizdnich pruht

PoZadovany datovy bod

Méstska silnice nebo dalnice; zpevnény povrch

Celkovy pocet jizdnich pruht na kfiZovatce nebo Useku

Sitka méfend na poli (m)

Pevné pruhy nebo do¢asné/proménné pruhy?

Rovnd, mirna krivka nebo vyrazna krivka?

Stromy, sloupy, stfechy, zabrany, znaceni

Typicka rychlost vozidla (km/h)

Autobusovy pruh, nouzovy pruh nebo smiSené vyuziti?

Doporucena / Idealni hodnota

Méstska tepna nebo zpevnéna dalnice

1-3 pruhy (nadzemni); 1-2
pruhy (bo¢ni montaz)

3,0 m - 3,75 m na jizdni pruh

Pevné jizdni pruhy; Zadné improvizované zmény jizdnich pruht

PIné pfimo v zorném poli kamery

Z4adné prekéazky mezi ¢ockou a povrchem vozovky; radarové

modely: Zadné svodidla, znacky ani zdi v draze paprsku

30-80 km/h (mésto); 80-250
km/h (dalnice)

Podpora vyhrazenych jizdnich pruhd; vyhnéte

se trasam pro autobusy s dvoupatrovou trasou

.o 02
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1.2 Doplnujici poznamky

Obrazek 1-1 a 1-2 | Reprezentativni instalacni prostredi

Obr. 1-1 Méstska magistrala - idedlni scéna Obr. 1-2 Délnice - idedIni scéna

' Stabilita jizdniho pruhu

Variabilnf jizdni pruhy jsou podporovany, ale pevné stanovené pruhy jsou silné preferovany. Pokud vozidlo béhem zmény jizdniho pruhu prekroci vice detekénich zén, mze systém generovat duplicitni zdznamy a

odesilani informaci o registracnich znackach, coz mlize ohrozit presnost dat v oblasti vymahéani predpist.
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Obrazek 1-3 a 1-4 | Zakfiveni jizdniho pruhu - prijatelné vs. nepfijatelné

Obr. 1-3 Pfijatelné - mirna zatacka, rovna silnice v zorném poli Obr. 1-4 Neprijatelné - vyrazna kfivka v ramci zorného pole

B Zakfiveni jizdniho pruhu

Jsou vyZadovany zcela rovné jizdni pruhy. Mirné zakriveni (obr. 1-3) mUZe byt prijatelné, pokud se silnice v zorném poli kamery jevi jako zcela rovna. Vyrazné zakfiveni (obr. 1-4)

brani spolehlivému zachyceni registracnich znacek a nesplnuje pozadavky na instalaci.




Machine Translated by Google

'\4”85!'9’71' ‘ Udélejte z vnimani véc e 05

N prekazky - Radarové modely (TS5510-GVH)

Mezi ¢ockou a povrchem vozovky by nemély byt Zadné prekazky. U modeld vybavenych radarem mohou svodidla,
dopravni znacky, zdi podél vedlejsich silnic, zaparkovana vozidla a fasady budov odrazet radarové viny a zplsobovat
vicecestny efekt. To vede k fiktivnim cildm a chybam v méFeni rychlosti. Prizkum musi potvrdit volnou drahu radarového

paprsku (viz obr. 1-5).

¥ putobusové pruhy a nouzové pruhy

Rozpoznavani registracnich znacek autobust je podporovéno; kameru viak neinstalujte na stranu portalu nebo sloupu
na strané jizdniho pruhu pro autobusy. Projizdéjici autobus miZze docasné blokovat zorné pole kamery, coz mlize vést

k pfehlédnuti detekce v sousednich jizdnich pruzich. Dvoupatrové autobusy by mély byt také

vylouceny z detek¢nich zon.

A Nestandardni scénar

Pokud jakékoli namérené hodnoty v terénu nespadaji do doporucenych hodnot, klasifikujte dané misto

jako nestandardni scéndr a pred dalSim postupem kontaktujte technicky tym Milesight pro posouzeni a

Obr. 1-5 Vicecestny efekt radaru - odrazy zabradli

ovéreni.
a stén zpUsobuijici stinové cile
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2. Montazni konstrukce a instalacni parametry

2.1 Pozadavky na montazni konstrukci

Pred kone¢nym urcenim mista instalace vyberte a vyhodnotte montazni konstrukci. Konstrukce jsou uvedeny niZe v poradi podle preference.

Stropni portal (doporuceno)
Poskytuje nejstabilné&jsi platformu a idedlni thel naklonu pro pokryti

vice jizdnich pruht. Preferovano pro viechna nova nasazeni.

Komunikace Z&dna

Poskytuje nejstabilné&jsi platformu a idealni uhel naklonu pro pokryti
vice jizdnich pruht. Preferovano pro vsechna nova nasazeni.

VyloZnik / Konzolové rameno
PFijatelné tam, kde nelze instalovat vySe uvedené moznosti;

vyzaduje technické schvaleni konstrukéniho zatiZeni.

Obr. 2-1 Instalace nadzemniho portalu - doporucena konfigurace
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Kontrolni seznam pro konstrukéni a elektrické instalace

PFed dokoncenim jakékoli montazni konstrukce ovérte nasleduijici:

¥ Strukturaini ¥ Napsjeni a kabela?

* Jmenovitd nosnost prekracuje celkovou hmotnost zafizeni (kamera + kryt + kabeldz) « Délka a Uhel + Napéajeni kamery: 24 V DC/AC « Celkovy

vyloZeni konzoly jsou kompatibilni s poZzadavky na instalaci kamery * VySka pricného nosniku, sloupu nebo vykon splfiuje vSechny poZadavky zafizeni

ramene spada do povoleného rozsahu instalacni vySky « Jmenovité zatizeni vétrem odpovida (TS5510-GH / TS5020-GIE: max. 26 W; TS5510-GVH: max. 21,2 W)
mistnim podminkam prostredi a CeIni ploSe zafFizeni « Konstrukéni tuhost zabranuje « Dostate¢ny otvor pro kabelovou trubku a prostor pro kabelovy Zlab pro jeho vedeni

vysokofrekvenénim mikrovibracim, které by mohly zpUsobit rozmazani snimku

H ochrana zivotniho prostredi

' sy s ,
Montazni rozhrani + VSechny kabelové vstupy a prostupy krytem jsou pIné odolné proti povétrnostnim

+ Prifezové rozméry nosniku nebo sloupu jsou kompatibilni s drzakem kamery « Dostatecny prostor vlivtim « Odtokové cesty zabrafiuji vniknuti kapaliny do zafizeni

pro kryt zafizeni

¥ Ochrana proti prepéti a blesku
¥ sit

* Spolehlivé uzemnéni na misté (doporucuje se modul pfepétové ochrany) « Nainstalované
* K dispozici stabilni sitové pFipojeni; doporuceno optické vliakno zafizeni s ochranou proti pfepéti (SPD) pro bezpe&né odvedeni blesku a

prechodové jevy spinani

A\ Nestandardni scénéar

Pokud navrhovana montazni konstrukce pIné nesplfiuje vySe uvedeny kontrolni seznam, kontaktujte pfed dalSim postupem tym predprodejnich technologii Milesight.
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2.2 Zakladni geometrické parametry

NiZe uvedené parametry definuji fyzickou geometrii instalace kamery. Odchylka od doporuc¢enych hodnot bez technické kontroly mize vést ke sniZzeni rychlosti snimani, rozmazani registracni znacky nebo zmeskani detekce.

Parametr

Provozni rozsah

Doporucend hodnota

.o 08

Montazni vyska (V)

Vzdélenost od stfedu drahy (2)

Uhel bogniho naklonu

Sklon (vertikalni ndklon-A2)

Staceni (horizontalni odsazeni-A1)

Naklonéni radaru (modely radar)

Vzdélenost pro zachyceni cile

Vyska registracni znacky v ramecku

Efektivni dosah no¢niho infracerveného zareni

5-8 m (bocni); 4-8 m (portal)

0-15m

0°-20°

6,5°-30°

0°-30°

25

15-35 m od kamery

20 px (celoobrazovy snimek)

AZ 50 m (ANPR)

5-8 m (bocni); 6 m (portal)

5 m (bocné); 0 m (portél, vycentrovany)

15°

0° (kamera namifena rovnobézné s jizdnim pruhem)

0° (horizontalné)

25 metr(

32 px (celoobrazovy snimek)

25 m (doporuceny provozni dosah)
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B Referencni informace o geometrii instalace UzZivatelska prirucka k radé Milesight TrafficX >

Anotované diagramy parametrd a instruktazni video s instalaci naleznete v instalacni pfirucce

. , . - . ) Video - Radar Milesight TrafficX | Instalace, navod k pouZiti radaru a silnicni test >
pro inteligentni dopravni kamery Milesight (Fada TrafficX).

Obr. 2-2 Instalacni vyska, Sitka a délka Obr. 2-3 Instalace Horizontalni ahel sklonu Obr. 2-4 Instalace vertikalniho Uhlu sklonu
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B Ovéreni vyiky pixeld registra¢ni znacky

Po predbé&zném umisténi kamery ovérte vysku pixel desti¢ky pomoci nasledujiciho postupu:
1. Stdhnéte a exportujte snimek vozidla v plném rozliSeni z kamery.

2. Otevrete obrazek v programu Malovani ve Windows (nebo ekvivalentnim rastrovém editoru).

3. Pomoci nastroje pro vybér obdélniku nakreslete ohranicujici ramecek tésné kolem registracni znacky v obrazku.

4. Prectéte si rozméry vybérového pole zobrazeného ve stavovém radku (vlevo dole v okné Malovani).

: e re] e (s | Lod 153 % 33 pixels |

5. Zkontrolujte, zda vySka desky dosahuje nebo pFesahuje 20 px; doporucena cilova hodnota je 32 px nebo vice.

Obr. 2-5 Vybér programu Windows Paint zobrazujici vySku Sachty v pixelech ve stavovém radku



https://www.youtube.com/watch?v=po5zQfzIxeU
https://resource.milesight.com/milesight/security/document/user-manual/intelligent-traffic/milesight-intelligent-traffic-cameras-installation-guide-trafficx-series.pdf

Machine Translated by Google

Milesight | udslejte 2 vnimani véc

3. Osvétleni a podminky prostredi

3.1 Shrnuti poZadavkl na prizkum

Polozka prizkumu

Pozadovany datovy bod

ee 10

Doporucena / IdeaIni hodnota

Denni podsviceni

Nocni pfimé svétlo

Reflexni povrchy

Pocasi a atmosféra

Okolni osvétleni

Je kamera nato¢ena smérem k vychodu nebo zapadu slunce?

Sodikové vybojky, LED bodové osvétleni nebo jakykoli silny zdroj

namifeno na kameru?

Billboardy, sklenéné fasady, reflexni dopravni znacky?

Cetnost lokaInich destd, mlh, piseénych boufi nebo snézeni?

ZméFena Uroven lux na misté (pouzijte luxmetr)

Z4dné silné protisvétlo; vyhnéte se pfimému slune¢nimu zareni na objektivu

Rovnomérné osvétleni; Zaddné pfimé oslnéni silnym zdrojem; vyhnéte se
zdrojim s nizkou teplotou chromati¢nosti (napf. sodikovym vybojkam) nebo

nekontrolované zéblesky

Z4dné reflexni povrchy v zorném poli kamery

Z4dné extrémni povétrnostni jevy (vanice, pise¢né boure atd.)

80 luxt pro rozpoznani atributl vozidla
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3.2 Doplnujici poznamky

¥ penni podsviceni

Fotoaparat sméfujici k vychazejicimu nebo zapadajicimu slunci bude vystaven silnému protisvétlu.
Celkové protisvétlo zpUsobuje, Ze se registracni znacky brzy rano jevi pfilis tmavé; pfimé slunecni
oslnéni znacek zpUsobuje preexponovani. Obé podminky sniZuji pfesnost ANPR. Zmérte a

dokumentujte orientaci kamery béhem prizkumu.

H Noeni primé svételné zdroje

Silné svétlo namifené na fotoaparat v noci mdze donutit zafizeni pfepnout zpét do denniho rezimu
nebo zpUsobit silné pfeexponovani v no¢nim rezimu, coz snizuje kvalitu obrazu.

Osvétlené reklamni cedule (viz obr. 3-1) a protijedouci dalkova svétla mohou také zpUsobovat
odlesky cocek nebo stiny. Obzvlasté problematické jsou zdroje s nizkou teplotou chromati¢nosti,

jako jsou sodikové vybojky.

B Reflexni povrchy

Zorné pole kamery musi byt bez povrchd, které odrazeji silné svétlo zpét k objektivu. Listi, reklamni
panely, sklenéné fasady a mokry chodnik mohou za urcitych podminek slouzit jako sekundarni

zdroje svétla.

| Doplfkové osvétleni

Pokud namérena okolni osvétleni klesne pod 80 luxd nebo pokud je v noci vyzadovano rozpoznani

atributd vozidla, musi byt sou¢asti navrhu instalace pomocny iluminétor s bilym svétlem nebo

infracerveny iluminator.

Obr. 3-1 Osvétleny billboard zplsobujici v noci odlesky objektivu / stiny
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4. Chovani provozu a charakteristiky cile

Nasledujici vzorce dopravy a charakteristiky smési vozidel mohou negativné ovlivnit vykon systému. BEhem prizkumu lokality zdokumentujte kazdou podminku a podle toho posudte vhodnost nasazeni.

N Casté zmény jizdnich pruhd ¥ vysoky podil motocyklii nebo t¥ikolek

V mistech s intenzivnim kli¢kovanim (napf. v zénach slucovani, v bodech rozbocovani) mdze byt vozidlo PFesnost rozpoznavani registracnich znacek se vyrazné snizuje, pokud motocykly a tfikolky tvori velkou €ast
prekracujici vice detekénich zén zachyceno a tlaceno vicekrat, coZ sniZuje presnost dat kontroly. Vyhnéte se silniéniho provozu, a to z dlivodu nestandardnich umisténi a velikosti registracnich znacek. V idealnim
rozmisténi vozidel v bodech slu¢ovani jizdnich pruhli nebo v silné pretizenych Usecich s klickovanim. pripadé by tyto typy vozidel mély byt zcela vylouceny z detek¢nich zén; pokud je to nevyhnutelné, kontaktujte

predprodejni tym.

' Velka vozidla pFedchézejl'ci malym vozidlim ' Vysokofrekvencni provoz s ¢astym zastavovanim a rozjizdénim

Malé vozidlo jedouci tésné za velkym nékladnim vozem nebo autobusem je vystaveno vysokému riziku Mista, jako jsou letiStni terminaly, vlakova nadrazi a autobusové terminaly, se vyznacuji hustym provozem s
neprehlédnuti a chyby méreni rychlosti (radarové modely) v disledku zakryti. Umistéte kamery na Useky Castym zastavovanim a rozjizdénim, kde vozidla jedouci vpfedu mohou zakryvat za sebou jdouci registra¢ni
silnic s nizkou hustotou velkych vozidel a plynulym provozem. znacky. Vyhnéte se rozmistovani v téchto vstupnich/vystupnich bodech.

A Nestandardni scénar

Stranky, které vykazuji néktery z vySe uvedenych typ( chovani navstévnosti ve vyznamném méritku, by mély byt eskalovany tymu predprodejnich inzenyrd Milesight k specializovanému posouzeni.
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5. Nestandardni scénare

Kritéria popsana v této pfirucce definuji standardni podminky nasazeni. Pokud kterykoli parametr spada mimo zadany rozsah nebo pokud existuje vice hrani¢nich podminek soucasné,

Misto musi byt klasifikovano jako nestandardni scénar.

V nestandardnich scénarich nepokracujte v planovani instalace, dokud tym pfedprodejnich inZenyr( spole¢nosti Milesight neprovede specializované technické posouzeni. Posouzeni uréi, zda je dané misto proveditelné, jaka

kompenzacni opatfeni jsou nutnd a zda je tfeba akceptovat a zdokumentovat néjaké vykonnostni kompromisy.

Kontakt: [+ podpora@milesight.com | 3 www.milesight.com

6. Referencni dokumenty

Radarova kamera Milesight DualVision TrafficX - Stru¢ny ndvod k obsluze Rada Milesight TrafficX - Struény navod k obsluze

W
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Rada Milesight TrafficX - UZivatelska prirucka

0

Priivodce instalaci inteligentnich dopravnich kamer Milesight - Fada TrafficX

O

Seznam podporovanych regionl Milesight LPR Video s ndvodem k instalaci — TrafficX Radar (YouTube)
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O

& Nejnovéjsi verze viech referen¢nich dokument( naleznete na adrese:

Kliknéte pro vice informaci >

https://www.milesight.com/support/resources/document-center
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